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Objectifs de l'étude:
- Modélisation de composants du circuit de freinage Electrovanne I’ ] \\ M»)ﬁ(; D—0
. Validation expérimentale de I'architecture et du paramétrage durgence F )

des modeles
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= Essais en régime stationnaires: Caractérisations en débit
de-freinagedurgence = Essais en régime transitoire: identification des paramétres dynamiques
= Réponse du cylindre de frein a un sollicitation quasi-statique
= Mesure des différentes caractéristiques géométriques
Deux approches de modélisation des orifices pneumatiques: oo
= Modélisation géométrique des sections de passage aooo
= Modélisation selon la norme ISO 6358 =

Vase de frein

Comparatifs et validation
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Comparatifs Simulation / Mesures: a R

E Essais composant / \
[ \ E Meilleure connaissance des composants étudiés

B Essais circuit complet

E Importance des mesures physiques et des validations

en régimes permanent et transitoire

E Validation de la modélisation
Paramétrage des modéles AMESim | > E Intégration des modéles dans un logiciel de simulation
E  Mise en évidence de I’apport de
I’approche normative

(création d’une librairie spécifique)




