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Obijectif de la Journée Thématigue :

Le but de cette journée est de faire rencontrer les personnes de trois
communautés apparemment disjointes (STIC, médecins praticiens, didacticiens)
réunies autour de [I’élaboration de nouvelles technologiques dediées a
I’apprentissage de gestes médicaux.

Le déroulement de cette journée s’articulera en deux parties :
o Le matin: les exposés dresseront I’enjeu au niveau médical
concernant I’élaboration de nouveaux procédés déediés a I’apprentissage
des praticiens.

o L’aprés-midi : les exposés présenteront les projets en cours sur
I’élaboration de simulateurs dédiés aux gestes médicaux, ainsi que sur
différentes approches de I’apprentissage de ces gestes et les types
d’analyses qui en découlent.
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